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El centro y norte de Argentina es una de las regiones mas Radar banda C Anguil. I N e >/
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Implementacion de un sistema de nowcasting basado en la ‘ CONTROL DE CALIDAD o 57 =1 N e i\{/

extrapolacion del campo de reflectividad utilizando un . , ., ' ontol e caldod 11012010 1310 UTC
. . . Coeficiente de correlacién: remocion de ecos no
esquema advectivo semi-lagrangiano y S-TRES.

meteorologicos.

v' Andlisis de la sensibilidad del sistema de nowcasting a
diferentes parametros utilizados en el calculo de los vectores
de movimiento (VM).

Estimacion de la atenuacion: algoritmo para
detectar los haces de radar mas atenuados.
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CONTROL DE CALIDAD
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Blogue en el segundo tiempo con la
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*** Prondsticos inicializados entre las 9y 19 UTC cada 30 minutos con un plazo
de 2 horas, dando un total de 20 pronésticos.
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0.4 1

0.4 1

NN NN
NN ™S
NN N
NN NN
NN
NN

NSRRI NN
R N N —35 -
RN D N
NN NN

SN NN NENANEN RN
SOSOS OSSN OSSN N N
SN NENENENENENE NN N 20m
SR NENENENANE NN NN

AN NENENENE NN NN
ANONENENE NN NN

NN NN 0.2 1

NN —36 -

0.2 1

NN
NN N
NN N

NN
NN
NN

60

:::\\\tt \\t:\\t\\\: —r I o0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100 110 120 ” 10 2 30 40 50 60 _7I0 _8b 9 100 110 120
NN NN 50 Plazo de Pronostico (minutos) Plazo de Pronostico (minutos)
SRR 3SRy e
S SR TIEMPOS DE COMPUTO : |[Funa vez que el sistema
63 —62 66 -65 —64 —63 —62 66 —65 —64 —63 —62 40 ,
esta desarrollado
Plazo de pronostico: 1 hora Plazo de pronostico: 1 hora y 30 minutos Plazo de pronostico: 2 horas 30 EStimaCién de |OS VM permite Obtener
. SO>I . 7x7- 0.42 seg el 3 técnica no es capaz informacion acerca del
d NN 20 P de identificar areas de desplazamiento del
_36 {7 I = 21x21:3,2 seg iniciacion e sistema.
N 10 . o o o« 7 .
ST = 81x81: 53 35 intensificacion de los *El costo computacional
TR S X6L: 93,32 5€8 sistemas precipitantes no es alto por lo que es
2 -::‘ - Q:% g . .
s AT X = 161x161: 3min 20 seg posible su
NN AR, U IIIIIII SR . implementacion
L PV P S . o Control de calidad: 0,073 seg opzrativa

Campo inicial : 11 -01—-201015:00 UTC Plazo de pronostico: 20 minutos Plazo de pronostico: 40 minutos FI Itro ga ussSiano: 5;7 Seg

T T —————— ———

kb R el _ Calculo de la adveccion: 1min 40seg Limitaciones

T | i

—35 -

———————— e\ S——a

TTIITIITTIION I Pronostico a 2hs para radar Anguil : 3min

e S CONCLUSIONES Y TRABAJOS A FUTURO
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| ' El control de calidad implementado logré la remocion de casi la totalidad de eco no
meteorologico y de los haces mas atenuados.
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El post-procesamiento implementado permitid obtener un campo de movimiento con mejor
coherencia espacial y menor ruido de la estimacion.

Un intervalo de 10 minutos entre imagenes de reflectividad permitio identificar correctamente la
continuidad del campo de reflectividad en imagenes sucesivas.

——etas o o [ o

_37 T e

‘ |~ AR TR N | = Se esta trabajando en la asimilacion de los VM que utiliza el Local Ensamble Transform Kalman
S 3 S oSl S e S Filter (LETKF) con el fin de hacer frente a las incertidumbres del campo de movimiento vy
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desarrollar un sistema de prondstico por ensambles.
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